
　第４０卷第１期 岳昔娟等：机载ＩｎＳＡＲ区域网平差数学模型研究

Ｍａｔｈｅｍａｔｉｃａｌ　Ｍｏｄｅｌ　ｏｆ　Ａｉｒｂｏｒｎｅ　ＩｎＳＡＲ　Ｂｌｏｃｋ　Ａｄｊｕｓｔｍｅｎｔ

ＹＵＥ　Ｘｉｊｕａｎ１　ＨＡＮ　Ｃｈｕｎｍｉｎｇ１　ＤＯＵ　Ｃｈａｎｇｙｏｎｇ１　ＺＨＡＯ　Ｙｉｎｇｈｕｉ１

１　Ｉｎｓｔｉｔｕｔｅ　ｏｆ　Ｒｅｍｏｔｅ　Ｓｅｎｓｉｎｇ　ａｎｄ　Ｄｉｇｉｔａｌ　Ｅａｒｔｈ，ＣＡＳ，Ｂｅｉｊｉｎｇ　１０００９４，Ｃｈｉｎａ

Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ｈｉｇｈ－ｐｒｅｃｉｓｉｏｎ　ｓｕｒｆａｃｅ　ｅｌｅｖａｔｉｏｎ　ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ　ｃａｎ　ｂｅ　ｏｂｔａｉｎｅｄ　ｅｆｆｉｃｉｅｎｔｌｙ　ｂｙ　ａｉｒｂｏｒｎｅ　ＩｎＳＡＲ
ｓｙｓｔｅｍｓ．Ａｉｒｂｏｒｎｅ　ＩｎＳＡＲ　ｓｙｓｔｅｍｓ　ｈａｖｅ　ｂｅｅｎ　ａｎ　ｉｍｐｏｒｔａｎｔ　ｍｅａｎｓ　ｆｏｒ　ｒｅｍｏｔｅ　ｓｅｎｓｉｎｇ　ｄａｔａ　ａｃｑｕｉｓｉｔｉｏｎ
ａｎｄ　ｍａｐｐｉｎｇ　ｉｎ　ｔｈｅ　ａｒｅａｓ　ｗｈｅｒｅ　ｓｕｒｖｅｙｉｎｇ　ａｎｄ　ｍａｐｐｉｎｇ　ｉｓ　ｃｕｒｒｅｎｔｌｙ　ｄｉｆｆｉｃｕｌｔ．Ａ　ｔｈｒｅｅ　ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ　ｐｏ－
ｓｉｔｉｏｎｉｎｇ　ａｎｄ　ｅｒｒｏｒ　ｍｏｄｅｌ　ｆｏｒ　ａｉｒｂｏｒｎｅ　ＩｎＳＡＲ　ｂｌｏｃｋ　ａｄｊｕｓｔｍｅｎｔ　ｗｅｒｅ　ｒｅｓｅａｒｃｈｅｄ．Ｏｂｓｅｒｖａｔｉｏｎｓ，

ｗｅｉｇｈｔｓ　ｄｅｔｅｒｍｉｎａｔｉｏｎ　ａｎｄ　ａｄｊｕｓｔｍｅｎｔ　ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ　ｗｅｒｅ　ａｎａｌｙｚｅｄ．　Ｉｎ　ａｎ　ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ，７６ａｉｒｂｏｒｎｅ　Ｉｎ－
ＳＡＲ　ｉｍａｇｅｓ　ａｔ　０．５ｍｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎ　ｗｅｒｅ　ｕｓｅｄ　ｇｅｎｅｒａｔｅ　ａ　ｂｌｏｃｋ　ｏｆ　４ｓｔｒｉｐｓ　ｂｙ　１９ｒｏｗｓ．Ｔｈｅ　ｒｅｓｕｌｔｓ　ｓｈｏｗ
ｔｈａｔ　ｔｈｅ　ｐｏｓｉｔｉｏｎａｌ　ａｃｃｕｒａｃｙ　ｏｆ　ａ　ＤＥＭ　ａｎｄ　ＤＯＭ　ａｔ　ｓｃａｌｅ　ｏｆ　１∶１０　０００ｗｅｒｅ　ａｃｈｉｅｖｅｄ　ｆｏｒ　ｌａｒｇｅ　ａｒｅａｓ
ｗｉｔｈ　ｓｐａｒｓｅ　ｃｏｎｔｒｏｌ　ｐｏｉｎｔｓ．
Ｋｅｙ　ｗｏｒｄｓ：ａｉｒｂｏｒｎｅ　ＩｎＳＡＲ；ｂｌｏｃｋ　ａｄｊｕｓｔｍｅｎｔ；ｔｈｒｅｅ　ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ　ｐｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇ　ｍｏｄｅｌ；ｅｒｒｏｒ　ｍｏｄｅｌ；ａｃ－
ｃｕｒａｃｙ　ａｎａｌｙｓｉｓ

Ｆｉｒｓｔ　ａｕｔｈｏｒ：ＹＵＥ　Ｘｉｊｕａｎ，ＰｈＤ，ａｓｓｉｓｔａｎｔ　ｐｒｏｆｅｓｓｏｒ，ｓｐｅｃｉａｌｉｚｅｓ　ｉｎ　ｔｈｅ　ｔｈｅｏｒｉｅｓ　ａｎｄ　ｍｅｔｈｏｄｓ　ｏｆ　ａｉｒｂｏｒｎｅ　ＳＡＲ　ｍａｐｐｉｎｇ．Ｅ－ｍａｉｌ：ｘｊｙｕｅ＠
ｃｅｏｄｅ．ａｃ．ｃｎ

Ｆｏｕｎｄａｔｉｏｎ　ｓｕｐｐｏｒｔ：Ｔｈｅ　Ｎａｔｉｏｎａｌ　Ｎａｔｕｒａｌ　Ｓｃｉｅｎｃｅ　Ｆｏｕｎｄａｔｉｏｎ　ｏｆ　Ｃｈｉｎａ，Ｎｏ．４１２０１４８１；Ｄｉｒｅｃｔｏｒ　Ｉｎｎｏｖａｔｉｖｅ　Ｆｏｕｎｄａｔｉｏｎ　ｏｆ　Ｃｅｎｔｅｒ　ｆｏｒ

Ｅａｒｔｈ　Ｏｂｓｅｒｖａｔｉｏｎ　ａｎｄ　Ｄｉｇｉｔａｌ　Ｅａｒｔｈ，ＣＡＳ，Ｎｏ．ＺＺＣＥＯＤＥ２０１２ＨＴ０２２，０２５；Ｏｐｅｎ　Ｒｅｓｅａｒｃｈ　Ｆｕｎｄ　Ｐｒｏｇｒａｍ　ｏｆ　Ｋｅｙ　Ｌａｂｏｒａｔｏｒｙ　ｏｆ　Ｅａｒｔｈ

Ｏｂｓｅｒｖａｔｉｏｎ，Ｓｔａｔｅ　Ｂｕｒｅａｕ　ｏｆ　Ｓｕｒｖｅｙｉｎｇ　ａｎｄ　Ｍａｐｐｉｎｇ，Ｎｏ．Ｋ２０１２０２；Ｋｅｙ　Ｌａｂｏｒａｔｏｒｙ　ｏｆ　Ｇｅｏ－ｉｎｆｏｒｍａｔｉｃｓ　ｏｆ　Ｓｔａｔｅ　Ｂｕｒｅａｕ　ｏｆ　Ｓｕｒｖｅｙｉｎｇ
ａｎｄ　Ｍａｐｐｉｎｇ，

檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪

檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪
檪

殏

殏殏
殏

Ｎｏ．２０１３２１．

“泛在测绘与位置服务及其大数据应用技术”国际工程论坛拟于２０１５年召开

由中国工程院主办，武汉大学、昆山杜克大学等联合承办的“２０１５泛在测绘与位置服务及其大数据应用技
术”国际工程论坛拟于２０１５年１１月６～９日在江苏昆山举办。此次国际论坛将围绕中国导航定位授时体系建
设及泛在测绘技术，泛在时空大数据的挖掘理论、方法与信息安全，泛在位置服务体系及典型应用技术等方面。
会议研讨主题包括但不限于：

１）中国导航定位授时体系及泛在测绘技术

① 国家导航定位授时体系建设架构及发展战略；

② 北斗／ＧＮＳＳ系统的高精度定位技术及动态时空基准测量；

③ 位置传感网及室内外一体化定位技术；

④ 即时定位与高精度地图构建ＳＬＡＭ技术；

⑤ 惯性导航、水下导航、Ｘ射线脉冲星导航和月球导航等其他ＰＮＴ技术；

２）泛在时空大数据的挖掘理论、方法与信息安全

① 时空大数据的挖掘算法与计算处理模型；

② 基于时空大数据的复杂社会动力学、复杂网络及复杂系统；

③ 时空大数据与城市经济、能源环境、公共卫生等领域的关联应用分析；

④ 时空大数据及位置服务中的数据安全与隐私；

３）泛在位置服务体系及典型应用技术

① 具有社会化语义的泛在地图、全息位置地图和众包测绘；

② 与位置服务相关的云计算模型及软件工程方法；

③ 基于泛在测绘的地球动力学反演方法及地震、气候、水文等监测技术；

④ ＧＮＳＳ授时在智能电网、金融交易网络、信息传输网络等领域的应用；

⑤ 车联网、移动互联网、智能物联网等基于位置的服务模型与应用；
此次会议论坛定位为国际化的高端技术及产业论坛，刘经南院士任大会主席。会议将邀请国内外相关领域的

科学家、技术专家、管理专家和产业专家等共同总结、分析我国导航与位置服务现状和面临的问题，结合发达国家
相关领域科技发展的历史和经验，提出我国下一步导航与位置服务发展的战略思路、重点任务、技术路线、保障措
施和对策建议，发布一批泛在测绘、云计算与大数据、地理国情监测和智慧城市计算等方面的最新研究成果，为社
会化的泛在位置服务及其产业发展提供创新思路，为我国的国际空间信息合作提供建设性意见。

３６


