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对犛犚犜犕３和犌犜犗犘犗３０地形数据质量的评估

陈俊勇１

（１　国家测绘局办公室，北京市百万庄，１００８３０）

摘　要：高分辨率的地形数据在基础地理信息系统、地球重力场建模和大地水准面求定等工程中至关重要。

ＳＲＴＭ有３″×３″（ＳＲＴＭ３）和１″×１″（ＳＲＴＭ１）两种分辨率。就全球而言，ＳＲＴＭ３的原始数据已于２００４年解

密。ＳＲＴＭ３的高程基准是ＥＧＭ９６的大地水准面，平面基准是 ＷＧＳ８４；标称绝对高程精度是±１６ｍ，绝对平

面精度是±２０ｍ。ＳＲＴＭ３的数据只覆盖６０°Ｎ至５４°Ｓ带状区域内的 ＤＳＭ。对覆盖全球的 ＧＴＯＰＯ３０的

ＤＴＭ也作了概要介绍。
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　　在基础地理信息系统建立、地球重力场建模

和大地水准面求定等科学工程中，地形数据，特别

是高分辨率的地形数据至关重要。

近年来的星载和空载雷达测图项目，如

ＳＲＴＭ和ＩＣＥＳＥＴ等，都收集到大量新的地形信

息。海洋上的声纳测深的精度和范围也有了持续

的改善，卫星测高对海洋高程模型的改善也有了

很大帮助。利用这些陆上和海上的高程模型来改

善基础地理信息系统、地球重力场和大地水准面

模型已经作了很多研究。在上述模型的构建中，

地形影响是需要重点考虑的因素之一，特别是全

球７０％以上是大洋和冰雪区，还有不少人类不易

进入的陆地区，在这些缺乏重力信息（分辨率和精

度）的地区，除了星载、空载、测高数据外，地形是

在构建地球重力场中可能直接获得的一种重要的

短波信息。地形数据结合地壳密度，可以用来计

算更精确的地形影响，以改善高分辨率的重力场

和大地水准面模型。使用地形数据进行数据运算

时，一般都采用以网格形式表达的数字地形模型

（ＤＴＭ）或数字（地面）高程模型（ＤＥＭ）。

１　犛犚犜犕３和犌犜犗犘犗３０地形数据

１．１　犛犚犜犕地形数据概况

ＳＲＴＭ （ｓｈｕｔｔｌｅ ｒａｄａｒ ｔｏｐｏｇｒａｐｈｙ ｍｉｓ

ｓｉｏｎ）
［１］是美国航天飞机于２０００年２月１１日至

２２日的１１ｄ飞行中用雷达测图技术得到的数字

地表高程模型（ＤＳＭ）。ＤＳＭ 和ＤＴＭ 不同之处

是，ＤＳＭ是表示地面上物体最高处的高程，在裸

露地面（含水面），ＤＳＭ 所表示的高程和ＤＴＭ 一

致；地面上若有建筑物、植物或其他附着物，则

ＤＳＭ 所表示的高程就是地面附着物顶部的高

程［２］。ＳＲＴＭ携带两种波段的雷达，一个是３ｃｍ

Ｘ波段的，另一个是６ｃｍＣ波段的，它们相应于

不同波长，因此ＳＲＴＭ 的ＤＳＭ 成果有两种分辨

率：３″×３″（ＳＲＴＭ３）和１″×１″（ＳＲＴＭ１）。就全

球而言，ＳＲＴＭ３已于２００４年初解密，而ＳＲＴＭ１

则仅将美国本土所在地区的资料解密。目前公布

的ＳＲＴＭ３只是相应于ＤＳＭ，因此专业文献又写

为ＳＲＴＭ３１（ｈｔｔｐ：／／ｅｄｃｓｇｓｑ．ｃｒ．ｕｓｇｓ．ｇｏｖ／ｐｏｂ／

ｄａｔａ／ｓｒｔｍ）。美国国家地理空间情报局（ｎａｔｉｏｎａｌ

ｇｅｏｓｐａｔｉａｌｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｃｅａｇｅｎｃｙ，ＮＧＡ）目前正对

ＳＲＴＭ３这 一 原 始 数 据 进 行 编 辑 加 工，使 得

ＳＲＴＭ３数据由原来的ＤＳＭ改化为相应于ＤＴＭ

的数据，并准备在ＳＲＴＭ３１中数据有缺损地区

的高程用其他技术和信息源加以补齐，这样的

ＳＲＴＭ数据在专业文献又写为ＳＲＴＭ３２。它可

望在２００５年底或２００６年初公布
［３］。

ＳＲＴＭ３的高程基准是ＥＧＭ９６的大地水准

面，平面基准是 ＷＧＳ８４。ＳＲＴＭ３的标称绝对高

程精度是±１６ｍ，标称绝对平面精度是±２０

ｍ
［１，２］。
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１．２　犛犚犜犕数据的优势和不足

ＳＲＴＭ３这一数字地形数据是迄今为止现势

性最好、分辨率最高、精度最好的全球性数字地形

数据。无论从分辨 率、现 势 性 和 精 度 考 虑，

ＳＲＴＭ３对全球性的ＤＴＭ都是非常重大的贡献。

但ＳＲＴＭ３１也存在几个不足。

一是它的覆盖面。由于航天飞机轨道的制

约，ＳＲＴＭ３的地形数据不能覆盖全球，它只提供

北纬６０°至南纬５４°的环带状区域内的数字地形

数据。

二是ＳＲＴＭ３１的数据在水域、高山区和峡

谷地区的质量不好，在这些地区还常常有小块的

数据空缺点、空白区。此外，还有不少数据置信度

很差的地块，主要分布在上述数据空白区的面积

较大水域，或在起伏很大、很狭、很深的峡谷和高

山地区的边缘地区。究其原因，大部分都是由于

雷达回波质量问题所引起。据研究，这类地区的

数据量约占ＳＲＴＭ３总数据量的０．２３％
［４］。

三是由于它的雷达扫描特性。ＳＲＴＭ３１的

数据集是一种数字地表高程模型（ＤＳＭ），如树

顶、房顶等，而不是数字地面高程模型。所以

ＳＲＴＭ３１在某些地区和实际的ＤＴＭ 之差往往

不是一种偶然性的误差，而是与该地区中地物特

征有关的一种系统偏差。因此在密集的森林植被

区或居民集结区，ＳＲＴＭ３的 ＤＳＭ 减去实际的

ＤＴＭ呈现为正值；而在冰雪覆盖地区，ＳＲＴＭ 的

雷达波具有一定穿透能力，这时的ＳＲＴＭ３的

ＤＳＭ减去实际的ＤＴＭ则呈现为负值 （对此呈现

负值的另一种解释是：现实的 ＤＴＭ 相对于

ＳＲＴＭ３的ＤＳＭ而言，前者获得高程数据的时间

要早得多，由于全球变暖而冰雪层融化，因此

ＳＲＴＭ３的冰雪层高度呈现负增长）。

１．３　犌犜犗犘犗３０地形数据概况

常用的全球性ＤＴＭ 数据还有美国的ＧＴＯ

ＰＯ３０，它于１９９６年公开发布，分辨率是３０″×

３０″
［５］。虽然 ＧＴＯＰＯ３０的分辨率和精度没有

ＳＲＴＭ３高，但它的覆盖率优于ＳＲＴＭ３，是全球

覆盖，而且它是ＤＴＭ而不是ＤＳＭ。

ＧＴＯＰＯ３０ 的 高 程 基 准 是 平 均 海 水 面

（ＭＳＬ），平面基准是 ＷＧＳ８４。ＧＴＯＰＯ３０的精度

没有一个统一的标准，它取决于各个局部区域的

源数据的精度，一般不高于±３０ｍ。此外，它不

顾及海面地形，ＧＴＯＰＯ３０在海洋上的高程一律

取为零值。

２　犛犚犜犕３地形数据质量的评估

２．１　犛犚犜犕３数据和犈犚犛卫星系列犇犜犕的比较

法国将ＳＲＴＭ３１的 ＤＳＭ 和通过 ＥＲＳ１、

ＥＲＳ２卫星影像所获得的全球在５６°Ｓ～６０°Ｎ范

围内的ＤＴＭ（无地面控制）作了全面比较。二者

高程的互差≤±５ｍ 为全部影像的５６％，高程的

互差≤±１０ｍ 为全部影像的８６％，高程的互差

≤±１６ｍ 为全部影像的８８％，高程的互差≤

±３０ｍ为全部影像的９８％。但在影像的某些边

缘地区，二者互差有时可达±５００ｍ 以上。在

ＳＲＴＭ３标称的数据覆盖范围内，约有３％地区没

有ＳＲＴＭ３数据，主要是湖区和山区。

２．２　犛犚犜犕３数据和局域犇犜犕的比较

德国将ＳＲＴＭ３１的ＤＳＭ 数据和本国测定

的１″×１″ＤＴＭ （ＦＲＧ２Ｂ）作了详细比较。

作比较前，先对德国的ＦＲＧ２Ｂ这一 ＤＴＭ

的高程精度作一评价。ＦＲＧ２Ｂ的高程基准是平

均海水面（ＭＳＬ），平面基准是 ＷＧＳ８４。ＦＲＧ２Ｂ

曾与德国境内具有比较精确高程的点（高程精度

一般不低于０．１ｍ）进行过比较以作为外部检核。

两者差值的平均误差为＋０．１７ｍ，均方误差为

±６．２４ｍ，最大误差为３７８ｍ。这些值可以认为

是德国测定的ＤＴＭ即ＦＲＧ２Ｂ的绝对精度。

ＦＲＧ２Ｂ与ＳＲＴＭ３１的ＤＳＭ 进行比较时，

ＦＲＧ２Ｂ中１″×１″分辨率的ＤＴＭ 均已化算为３″

×３″的网格。比较后，有以下结论。

１）将ＳＲＴＭ３１的ＤＳＭ 与上述国境内具有

比较精确高程的点（精度一般不低于０．１ｍ）也进

行了比较，两者差值的平均误差为＋１．８７ｍ，均

方误差为±６．９４ｍ，最大误差为３８９ｍ。

２）ＳＲＴＭ３１的ＤＳＭ 和ＦＲＧ２Ｂ两者差值

的平均误差为＋２．７２ｍ，均方误差为±７．９ｍ，最

大误差约为３００ｍ。

３）从德国地形类型来考虑两者的较差情况

是，平坦地区的平均误差为＋０．５３ｍ，均方误差

为±６．００ｍ，最大误差３２０ｍ；丘陵和山区的平均

误差为＋５．０２ｍ，均方误差为±８．８４ｍ，最大误

差为２３０ｍ；高山地区（阿尔卑斯山区）的平均误

差为＋８．１０ｍ，均方误差为±１２．２７ｍ，最大误差

为３２４ｍ。

４）在德国全境约有３％的地区，ＳＲＴＭ３１数

据未能覆盖。在 ＳＲＴＭ３１数据覆盖地区中，

ＦＲＧ２Ｂ和ＳＲＴＭ３１的高程差值小于±５ｍ的

占整 个 覆 盖 面 积 的 ５６％；小 于 ±１０ｍ的 占

２４９
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８６．３％；小于±１６ｍ（即ＳＲＴＭ的标称精度）的占

８８％；小于 ±３０ ｍ 的占 ９８．１％。ＦＲＧ２Ｂ 与

ＳＲＴＭ３１的高程较差大的，通常发生在ＳＲＴＭ３

１数据空缺处的边缘
［２］。

按ＳＲＴＭ３的标称精度来看，它在德国地区

的ＤＳＭ 与德国实测的ＦＲＧ２Ｂ的ＤＴＭ 的符合

程度还是令人满意的。

瑞士测绘局也将ＳＲＴＭ３１和本国１２．５

万的ＤＴＭ（已归算至３″×３″分辨率）作了相应比

较，瑞士３％的 ＤＴＭ 地区没有ＳＲＴＭ３１的数

据，主要在湖区和高山区。ＳＲＴＭ３１与瑞士１

２．５万ＤＴＭ 的差值小于±５ｍ的占５６％；小于

±１０ｍ的占８６．３１％；小于±１６ｍ的占８８．０％；

小于±３０ｍ的占９８．１％。但最大较差甚至达到

１０００余ｍ，它们常常位于ＳＲＴＭ３１缺损数据的

相邻区域。

２．３　犌犜犗犘犗３０数据和局域犇犜犕的比较

德国将ＧＴＯＰＯ３０的ＤＴＭ和德国本国实测

的１″×１″ＤＴＭ （ＦＲＧ２Ｂ）也进行了比较。与

ＧＴＯＰＯ３０进行比较时，德国本国１″×１″的ＤＴＭ

均已化算为３０″×３０″分辨率的网格。比较结果显

示，二者的平均误差为－０．３３ｍ，均方误差为

±２７．６８ｍ，最大误差可达８１１ｍ。ＧＴＯＰＯ３０在

德国７５％地区的值与德国ＦＲＧ２Ｂ的ＤＴＭ值相

比，都偏小。若将前者的标称地理经度东移３０″

（即将ＧＴＯＰＯ３０的标称经度增加３０″）后，则它

的栅格地形才比较符合德国实际的 ＤＴＭ，即

ＦＲＧ２Ｂ。东移３０″的ＧＴＯＰＯ３０在标记为ＧＴＯ

ＰＯ３０Ｓ，将ＧＴＯＰＯ３０Ｓ的高程值与ＦＲＧ２Ｂ作

相应比较后，二者的平均误差为－０．５６ｍ，均方

误差为±６．７７ｍ，最大误差为６７４ｍ。

德国也将ＧＴＯＰＯ３０的ＤＴＭ与德国境内具

有比较精确高程的点（精度一般不低于０．１ｍ）作

了比较，两者差值的均方误差为±３０．３ｍ；ＧＴＯ

ＰＯ３０Ｓ的ＤＴＭ与上述同样点进行比较后，两者

差值的均方误差下降至±１９．２ｍ。而上文己经

指出，ＳＲＴＭ３１相应的均方误差为±６．９４ｍ。

此外，德国还将 ＧＴＯＰＯ３０和ＳＲＴＭ３１两

者在德国境内的高程值作了比较。二者较差的平

均误差为－３．６５ｍ，均方误差为±４２．２６ｍ，最大

误差为９１２ｍ。ＧＴＯＰＯ３０Ｓ和ＳＲＴＭ３１在德

国境内较差的平均误差为－３．７５ｍ，均方误差为

±１１．５７ｍ，最大误差为７３０ｍ。

根据上述结果，德国对ＳＲＴＭ３１的总体评

价要好于ＧＴＯＰＯ３０
［４］。

参　考　文　献

１　ＢａｍｌｅｒＲ．ＴｈｅＳＲＴＭ Ｍｉｓｓｉｏｎ：Ａ ＷｏｒｌｄＷｉｄｅ３０ｍ

Ｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎ ＤＥＭ ｆｒｏｍ ＳＡＲ Ｉｎｔｅｒｆｅｒｏｍｅｔｒｙｉｎ １１

Ｄａｙｓ．ＰｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｉｃＷｅｅｋ９９，ＷｉｃｈｍａｎｎＶｅｒｌａｇ

Ｈｅｉｄｅｌｂｅｒｇ，１９９９

２　ＳｈｏｗｓｔａｃｋＲ．ＤｉｇｉｔａｌＥｌｅｖａｔｉｏｎＭａｐｓＰｒｏｄｕｃｅＳｈａｒｐｅｒ

ＩｍａｇｅｏｆＥａｒｔｈ’ｓＴｏｐｏｇｒａｐｈｙ．ＡｍｅｒｉｃａｎＧｅｏｐｈｙｓｉｃａｌ

Ｕｎｉｏｎ，２００３，８４（３７）：３６３

３　ＪＰＬ．ＳＲＴＭＴｈｅＭｉｓｓｉｏｎｔｏＭａｐｔｈｅＷｏｒｌｄ．ＪｅｔＰｒｏ

ｐｕｌｓｉｏｎＬａｂｏｒａｔｏｒｙ，ＣａｌｉｆｏｒｎｉａＩｎｓｔｉｔｕｔｅｏｆＴｅｃｈｎｏｌｏ

ｇｙ．ｈｔｔｐ：／／ｗｗｗ．ｊｐ１．ｎａｓａ．ｇｏｖ／ｓｒｔｍ／ｉｎｄｅｘ．ｈｔｍｌ，

２００４

４　ＤｅｎｋｅｒＨ．ＥｖａｌｕａｔｉｏｎｏｆＳＲＴＭ３ａｎｄＧＯＴＯＰ３０Ｔｅｒ

ｒａｉｎＤａｔａｉｎＧｅｒｍａｎｙ．ＰｒｏｃｅｅｄｉｎｇｏｆＧＧＳＭ ２００４，

ＩＡＧ，Ｐｏｒｔｏ，Ｐｏｒｔｕｇａｌ，２００４

５　ＬＰＤＡＡＣ．Ｇｌｏｂａｌ３０ＡｒｃＳｅｃｏｎｄＥｌｅｖａｔｉｏｎＤａｔａＳｅｔ

ＧＴＯＰＯ３０．ＬａｎｄＰｒｏｃｅｓｓＤｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎＡｃｔｉｖｅＡｒｃｈｉｖｅ

Ｃｅｎｔｅｒ．ｈｔｔｐ：／／ｅｄｃｄａａｃ．ｕｓｇｓ．ｇｏｖ／ｇｔｏｐｏ３０．ａｓｐ，２００４

６　ＭａｒｔｉＵ．ＣｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆＳＲＴＭＤａｔａｗｉｔｈｔｈｅＮａｔｉｏｎ

ａｌＤＴＭｓｏｆＳｗｉｔｚｅｒｌａｎｄ．ＰｒｏｃｅｅｄｉｎｇｏｆＧＧＳＭ２００４，

ＩＡＧＰｏｒｔｏ，Ｐｏｒｔｕｇａｌ，２００４

作者简介：陈俊勇，教授，博士生导师，中国科学院院士。主要从

事大地测量研究，发表论文１４０余篇，出版专著９部。

Ｅｍａｉｌ：ｊｙｃｈｅｎ＠ｓｕｎ．ｉｈｅｐ．ａｃ．ｃｎ

犙狌犪犾犻狋狔犈狏犪犾狌犪狋犻狅狀狅犳犜狅狆狅犵狉犪狆犺犻犮犇犪狋犪犳狉狅犿犛犚犜犕３犪狀犱犌犜犗犘犗３０

犆犎犈犖犑狌狀狔狅狀犵
１

（１　ＳｔａｔｅＢｕｒｅａｕｏｆＳｕｒｖｅｙｉｎｇａｎｄＭａｐｐｉｎｇ，Ｂａｉｗａｎｚｈｕａｎｇ，Ｂｅｉｊｉｎｇ１００８３０，Ｃｈｉｎａ）

犃犫狊狋狉犪犮狋：Ｈｉｇｈｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎｄｉｇｉｔａｌｔｏｐｏｇｒａｐｈｉｃｄａｔａｉｓｖｅｒｙｅｓｓｅｎｔｉａｌｆｏｒｔｈｅｓｃｉｅｎｔｉｆｉｃｅｎｇｉｎｅｅｒ

ｉｎｇｔａｓｋｓ，ｅ．ｇ．ｆｕｎｄａｍｅｎｔａｌＧＩＳｃｏｎｓｔｒｕｃｔｉｏｎ，ＥＧＭ ｍｏｄｅｌｉｎｇａｎｄｇｅｏｉｄｄｅｔｅｒｍｉｎａｔｉｏｎ．

ＳＲＴＭｉｓａｍｉｓｓｉｏｎｔｏｃｏｌｌｅｃｔｄｉｇｉｔａｌｔｏｐｏｇｒａｐｈｉｃｄａｔａｗｉｔｈｒａｄａｒｍａｐｐｉｎｇｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｂｙＵＳＡ

３４９



武 汉大学学报·信息科学版 ２００５年１１月

ＳｐａｃｅＳｈｕｔｔｅｒｉｎＦｅｂｒｕａｒｙ２０００．ＴｈｅｓｅｇｌｏｂａｌｄｉｇｉｔａｌｔｏｐｏｇｒａｐｈｉｃｄａｔａｏｂｔａｉｎｅｄｂｙＳＲＴＭａｒｅ

ｗｉｔｈｂｅｓｔａｃｃｕｒａｃｙ，ｈｉｇｈｅｓｔｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎａｎｄｕｐｔｏｄａｔｅｔｉｌｌｎｏｗ．Ｔｈｅｒｅａｒｅｔｗｏｋｉｎｄｓｒｅｓｏｌｕ

ｔｉｏｎｏｆＳＲＴＭｄａｔａ：３″×３″（ＳＲＴＭ３）ａｎｄ１″×１″（ＳＲＴＭ１）．ＴｈｅｇｌｏｂａｌＳＲＴＭ３ｄａｔａｈａｖｅ

ｂｅｅｎｄｅｃｌａｓｓｉｆｉｅｄｉｎｔｈｅｂｅｇｉｎｎｉｎｇｏｆ２００５．ＴｈｅｖｅｒｔｉｃａｌｄａｔｕｍｆｏｒＳＲＴＭ３ｉｓＥＧＭ９６ｇｅｏｉｄ，

ａｎｄｔｈｅｈｏｒｉｚｏｎｔａｌｄａｔｕｍｆｏｒＳＲＴＭ３ｉｓＷＧＳ８４．ＩｎＳＲＴＭ３ｔｈｅｎｏｍｉｎａｌａｂｓｏｌｕｔｅａｌｔｉｔｕｄｅａｃ

ｃｕｒａｃｙｉｓ１６ｍ，ａｎｄｔｈｅａｂｓｏｌｕｔｅｐｌａｎｅａｃｃｕｒａｃｙｉｓ２０ｍ．ＴｈｅＳＲＴＭ３ｄａｔａｃｏｖｅｒａｂｅｌｔａｒｅａ

ｂｅｔｗｅｅｎ６０°Ｎａｎｄ５４°ＳｏｎｔｈｅＥａｒｔｈ．Ｂｅｓｉｄｅｓ，ｔｈｅｇｌｏｂａｌＤＴＭｄａｔａｐｒｏｖｉｄｅｄｂｙＧＴＯＰＯ３０

ａｒｅａｌｓｏｂｒｉｅｆｌｙｉｎｔｒｏｄｕｃｅｄｉｎｔｈｅｐａｐｅｒ．

ＤｉｆｆｅｒｅｎｔＤＴＭｓｉｎｔｈｅａｒｅａｂｅｔｗｅｅｎ６０°Ｎａｎｄ５４°ＳｏｂｔａｉｎｅｄｂｙＳＲＴＭ３，ＧＴＯＰＯ３０ａｎｄ

ＥＲＳ１，ＥＲＳ２ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙｈａｖｅｂｅｅｎｃｏｍｐａｒｅｄｗｉｔｈｅａｃｈｏｔｈｅｒｂｙＦｒａｎｃｅ．Ｔｈｅｇｅｎｅｒａｌｃｏｍ

ｍｅｎｔｉｓ：ｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ≤±５ｍｉｓ５６％ｏｆｔｈｅＳＲＴＭ３ｄａｔａ；ｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ≤±１０ｍｉｓ８６％

ｏｆｔｈｅＳＲＴＭ３ｄａｔａ；ｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ≤±１６ｍｉｓ８８％ｏｆｔｈｅＳＲＴＭ３ｄａｔａ；ｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅ≤±

３０ｍｉｓ９８％ｏｆｔｈｅＳＲＴＭ３ｄａｔａ．

ＤｉｆｆｅｒｅｎｔＤＴＭｓｉｎＧｅｒｍａｎａｒｅａｍｅａｓｕｒｅｄｂｙＳＲＴＭ３，ＧＴＯＰＯ３０ａｎｄＧｅｒｍａｎｔｈｅｍ

ｓｅｌｖｅｓ，ｉ．ｅ．ＦＲＧ２Ｂ，ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙｈａｖｅｂｅｅｎｃｏｍｐａｒｅｄｗｉｔｈｅａｃｈｏｔｈｅｒｂｙＧｅｒｍａｎ．Ｔｈｅａｖ

ｅｒａｇｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｂｅｔｗｅｅｎＳＲＴＭ３ａｎｄＦＲＧ２Ｂｄａｔａｉｓ＋２．７ｍ，ａｎｄｍｅａｎｓｑｕａｒｅｅｒｒｏｒｉｓ７．９

ｍ．ＴｈｅａｖｅｒａｇｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｂｅｔｗｅｅｎＧＴＯＰＯａｎｄＦＲＧ２Ｂｄａｔａｉｓ－０．３ｍ，ａｎｄｍｅａｎｓｑｕａｒｅ

ｅｒｒｏｒｉｓ２７．６８ｍ．

犓犲狔狑狅狉犱狊：ｔｏｐｏｇｒａｐｈｉｃｄａｔａ；ＤＴＭ；ＤＳＭ；ＳＲＴＭ；ＧＴＯＰＯ３０；ｑｕａｌｉｔｙｅｓｔｉｍａｔｉｏｎ

犃犫狅狌狋狋犺犲犪狌狋犺狅狉：ＣＨＥＮＪｕｎｙｏｎｇ，ｐｒｏｆｅｓｓｏｒ，Ｐｈ．Ｄｓｕｐｅｒｖｉｓｏｒ，ａｃａｄｅｍｉｃｉａｎｏｆＣｈｉｎｅｓｅＡｃａｄｅｍｙｏｆＳｃｉｅｎｃｅ．Ｈｉｓｒｅｓｅａｒｃｈｆｉｅｌｄｉｓｇｅｏｄｅｓｙ，

ｍｏｒｅｔｈａｎ１４０ｐａｐｅｒｓａｎｄ９ｗｏｒｋｓｈａｖｅｂｅｅｎｐｕｂｌｉｓｈｅｄ．

Ｅｍａｉｌ：ｊｙｃｈｅｎ＠ｓｕｎ．ｉｈｅｐ

檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹

檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹
檹

殢

殢殢

殢

．ａｃ．ｃｎ

欢迎订阅２００６年《武汉大学学报·信息科学版》

《武汉大学学报·信息科学版》即原《武汉测绘科技大学学报》，是以测绘为主的专业学术期刊。

其办刊宗旨是：立足测绘科学前沿，面向国际测量界，通过发表具有创新性和重大研究价值的测绘

理论成果，展示中国测绘研究的最高水平，引导测绘学术研究的方向。本刊为中国中文核心期刊，

ＥＩ刊源期刊。是国家优秀科技期刊，并获中国国家期刊奖，入选中国期刊方阵。

本刊主要栏目有院士论坛、学术论文、科技新闻等，内容涉及摄影测量与遥感、大地测量与物理

大地测量、工程测量、地图学、图形图像学、地球动力学、地理信息系统、全球定位系统等。收录本刊

论文的著名国际检索机构包括ＥＩ、ＣＡＳ、Ｐ等，其中ＥＩ收录率达１００％，其影响因子长期名列中国

高校学报前列。本刊读者对象为测绘及相关专业的科研人员、教师、研究生等。

本刊为月刊，国内外公开发行，邮发代号３８３１７，国外代号 ＭＯ１５５５。Ａ４开本，９６面，定价
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